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~ OBJETIVO DA DISCIPLINA NO CURSO

_Levar o académico a compreender de uma maneira clara e objetiva os conceitos fundamentais da mecanica

s JUSTIFICATIVA DA DISCIPLINA NO CURSO
O desenvolvimento tedrico e quantitativo da mecanica propicia ao académico uma visio ampla dos fen6menos
fisicos relacionados com a ementa desta disciplina, contribuindo assim para a sua formac&o conceitual, teérica
e matemadtica indispenséveis para um futuro educador na &rea de Fisica.

METODOLOGIA DE TRABALHO DO PROFESSOR NA DISCIPLINA
- Aulas expositivas tedricas;
- Resolugdo de exercicios apds cada contelido ministrado;

- Listas de exercicios selecionados. v

0 ~ AVALIACAO E CRITERIOS DE AVALIACAO DA DISCIPLINA NO CURSO
- [ 3 provas

Alunos com Nota Final igual ou maior que 60,0 (sessenta) e frequéncia igual ou maior que 75% estarao

aprovados na disciplina, conforme determina as resolugdes da UNIR. Alunos com Nota Final menor que 60,0

(sessenta) e frequéncia igual ou maior que 75% poderdo fazer a prova substitutiva, apds o término das

aulas, cuja finalidade € substituir a menor nota obtida pelo aluno ao longo do curso. A prova substitutiva

engloba todo o conteudo lecionado durante o semestre.

__ CONTEUDOS PROGRAMATICOS

UNIDADE I - Gravitacdo UNIDADE II - Torque e momento angular
1.1 | Leis de Kepler 2.1 | Torque sobre uma particula
1.2 | Lei da Gravitagdo Universal 2.2 | Momento angular de uma particula
1.3 | Gravidade e movimento orbital ' |.2.3 | Relagdo entre torque e momento angular
1.4 | Forga gravitacional de uma casca esférica | 2.4 | Segunda lei de Newton para uma particula
1.5 | Forga gravitacional entre corpos esféricos em rotagao.
1.6 | Energia potencial gravitacional para um |
sistema de particulas
1.7 | Velocidade de escape
1.8 | Campo Gravitacional




1.9 | Sistema Sol-Terra, eixo de rotacdo da terra e

as estacoes do ano.
UNIDADE III - Centro de massa UNIDADE IV - Momentos, energias e torques num
3.1 | Centro de massa de um sistema de particulas sistema de particulas
3.2 | Propriedades do centro de massa 4.1 | Momento, momento angular e energias
3.3 | Centro de massa de corpos extensos cinética e potencial de um sistema de
3.4 | Densidade linear, superficial e volumétrica particulas.
3.5 | Centro de massa de corpos extensos 4.2 | Relagao entre o movimento interno e externo
3.6 | Referencial do centro de massa de um sistema de particulas.

4.3 | Relagdo entre a energia cinética de um
sistema de particulas e as energias cinéticas
externa e interna do sistema.

4.4 | Energia potencial interna e externa de um
sistema de particulas num  campo
ravitacional uniforme.

4.5 | Torques internos e externos num sistema de
particulas.

4.6 | Torque num sistema de particulas cuja
resultante das forcas externas é nula.

4.7 | Torque da forga gravitacional num sistema de
particulas.

UNIDADE V - Segunda lei de Newton para um
sistema de particulas

UNIDADE VI - Rotaces e Momento de inércia

6.1 | Vetores velocidade e aceleracdo angulares

5.1 | Equagao de movimento do centro de massa
de um sistema de particulas

6.2 | Trabalho, energia e poténcia de uma particula
em rotacdo

5.2 | Variagdo do momento angular de um sistema
de particulas em relacdo ao centro de massa
€ a um ponto qualquer.

6.3 | Momento de inércia de um sistema de
particulas e de um corpo extenso

5.3 | Sistemas de particulas sujeitas a acdo de
forcas internas centrais

6.4 | Teorema de Steiner ou dos eixos paralelos

5.4 | Conservagdo do momento linear aplicado a
um sistema de particula

UNIDADE VII - Rotagdes de corpos rigidos

UNIDADE VIII - Rolamento de corpos rigidos

7.1 | Movimento de corpos rigidos

8.1 | Rolamento com e sem escorregamento

7.2 | Teorema de Chasles

7.3 | Trabalho e energia cinética num corpo rigido

7.4 | Poténcia e torque num corpo rigido

8.2 | Velocidade e aceleragdo de uma particula de
um corpo rolando sem escorregar em relagdo
ao solo e ao centro de massa.

7.5 | Eixos principais de um corpo rigido

8.3 | Forgas de atrito sobre corpos que rolam

7.6 | Equagdo de movimento de um corpo rigido
em torno de um eixo principal

7.7 | Conservagdo do momento angular

UNIDADE IX - Equilibrio estatico

9.1 | Condigdes de equilibrio

9.2 | Centro de gravidade

9,.3 7Eguili4bvrinq num referencial acelrerado”
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